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La programacion del vehiculo ROVER se realiza con un software de programacion grafico llamado
ArduinoBlocks.

Arcuino Blochs

Una vez logueados y dados de alta en ArduinoBlocks iniciaremos un proyecto personal.

XL Proyecto personal

Iniciar un proyecto personal

Empreza a trabajar 2n tu proyecto ahora misme. Sera iotalmente pnvado para

il.Una vez finalizado, st guierss, [0 puedes compartn con el resto del mundo!
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En TIPO DE PROYECTO seleccionaremos NodeMCU

2 Nuevo proyecto personal

Tipa de *

proyects
Armuleg Uno

Nomire na | ATmegadzd

na { ATmegaded {new bostoader|
AT Tl 2500
Descrpeion Arduliv Lsoiaiss
Arouing Fra Micn
Imagina TOR STEAM
| ObeDiY/ Una

hedaiiCL
Wiahes D3
ESP32

Después daremos un nombre al programa y opcionalmente rellenaremos el resto de campos:
Descripcion, Componentes y Comentarios.

*Estos campos no son obligatorios, pero si muy recomendables para tener datos del proyecto.

ASOCIACIONde
PROFESORES

= de TECNOLOGI
DETIC ascentic/ e



* T

GOBIERNO

Cantabria .-
- Camino

de
CANTABRIA l“"”“‘“ﬁ"

CONSEJERIA DE EDUCACION
UNION EUROPEA Y FORMACION PROFESIONAL
.

*

*  GOBIERNO MINISTERIO * *
Q DEESPANA  DE EDUCACION * %
é Y FORMACION PROFESIONAL

CantabRobots 2021
EXPEDICION A MARTE

Fondo Social Europeo e S
EI FSE inviert en u futuro

i de Innovacidn e Inspeccion Educativa

La placa NodeMCU dispone de dos LEDs integrados que podemos programar y que vamos a utilizar para dar
nuestros primeros pasos con ArduinoBlocks.

Los pines asociados a esos LEDs son el DO y el D4. Ver imagen:

IMPORTANTE!!! Estos LEDs tienen la polaridad invertida, es decir,
para encenderlos hay que poner un estado LOW y para apagarlos un
estado HIGH
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1.' Primer Programa. HOIa mundO!!! (ON/OFF I-ED DO) Buscar proyectos Proyectos ~

RGO @ informacion @ Archivos & -1.-HolaMundoROVER

Logica Leer digital Pin (ERED

Para probar que efectivamente estos LEDs tienen la polaridad invertida
Control

|
escribir y cargar el programa A y comprobar que el LED estd apagado y I Matematicas e TD
Ve . Texto
después realizar el programa B. = . @u
|
i
1

Variables

.El Leer analogica Pin
Listas
Funciones
Escribir analogica (PWM) Pin (EXIES Valor n

ESP

Entrada/Salida
Tiempo Leer pulso Pin [EEIED Tiempo de espera m
Puerto serie

Bluetooth Interrupcion Pin CIES GEELEES
Sensores
Actuadores

Motor

PROGRAMA A PROGRAMA B }
|
|
=
[ PantallaLcD
|
I
|
|
|
|
|

POLARIDAD INVERTIDA J { POLARIDAD INVERTIDA J

Inicializar

Inicializar

Pantalla OLED
Memoria

Reloj RTC
GPS Leer digital - 12C (EZEE@ Pin ﬂ
Tarjeta SD

MQTTie1) Escribir digital - 12C Pin ﬂ W

Blynk (loT) -

“Escribir digital Pin U' Escribir digital Pin [RIES

Escribir digital - 12C [FZ0ES Pin CES ENE

i

ACTIVIDAD. Prueba el mismo programa con el LED DA4.
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=
sopuritasi I swisdes

BT ENT wd e soussn

ACTIVIDAD. .- Cambia los tiempos de espera. EETT) EIT) i e savns
snpurifiamjiu m ieiadsg
.- Cambia el Pin al D4. XD ) ua e s0n3

BT BT i e sqosa

ASOCIACIONde

.- Alterna el encendido/apagado entre el DO y el D4. PROFESORES

- de TECNOLOGIA
ascentic/ g




GOBIERNO

Cantabria..
- Camino
Lebaniego

. de
ﬁ *  GOBIERNO MINISTERIO
E a nta h R E h ig 2 E 2 i . S DEERARS DEELHCACEN ) Sk chSEJEF;:A!T:E:QJ?:ﬁgSN
L g h Y FORMACION PROFESIONAL UNION EUROPEA ¥ FORMACION PROFESIONAL
Fondo Sacial Europeo Direceién General de Innovacian e Inspeceion Educativa

EI FSE Invierte en u fuluro

EXPEDICION A MARTE

3.- Repetir X veces...

Dentro del grupo de bloques de CONTROL existe el bloque | Lagica -
REPETIR__ veces hacer . Vamos a utilizarlo para crear una secuencia
de encendido/apagado del LED DO 5 veces seguidas y después que se | teas
encienda y apague el LED D4. El programa seria el siguiente: 0k

[ repetir | | veces

heicer | Escribir digital Pin [EEHEN
‘Eswmr 250 rrlIMQund_nsm
Escritir digital Pin [FEIES EUES
L mr {0 | milisegundos

Escribir digital Pin CEES EE3E0
Esperar BEDIEE milsegundos
E=crinir digtal Pin REIES

Esperar PELIG) milssgundos

A

ASOCIACIONde
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4.- Puerto Serie. I E‘;ﬂ;ﬁl > Incar Baudos 00K
- I Matematicas
Podemos realizar la lectura de estados o valores utilizando la consola I lj’f:mes
i i I istas
serie que nos ofrece ArduinoBlocks. Dentro del grupo de bloques de s —— pv—
PUERTO SERIE tenemos los bloques que vamos a necesitar. I Tempo

' :
Para iniciar la consola serie, en INICIALIZAR, debemos de iniciar la I e
|

Sy . . Actuadores SE—
comunicacién con el bloque de Iniciar Baudios Motor

[l Pantalla LCD
RicEalisar [l Pantalla OLED »>.  Recibir texto [} Hasta salto de linea
| LedMatrix 8x8
y_  Iniciar Baudios EEE0E I Memoria
2400 = MQTT (loT)
Blynk (loT)
4800 | NeoPixel
v 9600 I TORsSTEAM S
. ) . 19200 Evento en el puerto EEEIEIED
*Baudios es una medida utilizada en Aoskiie
telecomunicaciones que representa el niumero de 57600
simbolos por segundo en un medio digital. il
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4.- Puerto Serie.

Utilizaremos una velocidad de 9600 que para nuestro proyecto es suficiente. Es importante recordar que esa
velocidad debe ser la misma que la seleccionada en la consola.

Con el bloque de enviar escribiremos ”LED D4 ENCENDIDO” y “LED .m #

D4 APAGADO” y finalizaremos el programa segun la imagen. ArduinoBlocks : Gonsola seris
Ini'lallzar
L iniciar Baudios 0 | Escribir digital Pin (XD (=0 B audrate: [9600

ST D D4 ENCENDIDO Ll VLl
Espetar m millsegundos ‘

Lsa_ntnlr dlqrtal Pin [:n E'{En
»_ | Enviar “ LED D4 APAGADD |0 ES'EM ge |ines [EO & AFBEADU

LED D4 ENCENDIDO
i 'm i LED D4 APAGADO

LED D4 ENCENDIDO
*Para ver los mensajes por la pantalla del PC hay que clicar sobre |LeED D4 APAGADO
ASOCIACIONde

CONSOLA y después en CONECTAR. LED D4 ENCENDIBO )
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4.- Puerto Serie. Parte Il

También podemos utilizar el PUERTO SERIE para controlar el encendido y apagado de los LED de la placa
NodeMCU enviando érdenes desde el PC.

S Establecer EELTTIND = W

Para ello se debe crear una variable especial tipo TEXTO que I E
llamaremos “TEXTO RECIBIDO”. Y esta variable la asociaremos al i Mateméticas
|

bloque de RECIBIR TEXTO.

RZACNGEEELIRE = | > Rechbirtexto ) Hasta salto de linea

Utilizaremos el siguiente condicional y dentro de él
completaremos todo el programa:
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Utilizaremos el bloque de
variables de textos, no numéricas.

@ nformacion & Archives e @K - Hola Mundo RCh

3

Formaieas ridmar ﬂ como (2500

Formalest ndmera ﬂ can (TR cecimaies

ya que se trata de

GOBIERNG Cantabria.-
- Camino

. de
GOBIERNO  MINISTERIO 5
DEESPANA  DE EDUCACION *ox CANTABRIA
Y FORMACI@N PROFES’ONAL CONSEJERIA DE EDUCACION

UNION EUROPEA
Fondo Social Europeo
EI FSE invierte en tu futuro

Y FORMACION PROFESIONAL

Direccion General de Innovacion e Inspeccién Educativa

o sl [  ¢Datos recibides?
hacer |'_E'5=t'abraeer= ».  Recibir texto ) Hasta salto de iinea

u) si (. TEXTO RECIBIDO - [l iguala - WY ENGENDIDO EL
hacer | Escribir digital Pin XIS CHES

LB TEXTO RECIBIDO - || iguala - |0 71 APAGADO |
hacer L_Est:rlbir digital Pin [ZE5E0

ASOCIACION de
PROFESORES

- de TECNOLOGIA®N
ascentic/ g



GOBIERNO

* *
T
* * GOBIERNO  MINISTERIO e ﬁ ‘é‘j_.\m ABRIA
o % DE AT e EDUCACI'ON i CONSEJERIA DE EDUCACION
g ) a i FORMAC!ON PROFESIONAL UNION EUROPEA Y FORMACION PROFESIONAL

Fondo Sccial Europeo o
EI FSE inviert en u futuro

Cantabria'.
- Camino
Lebaniego

CantabRobots 2021

i de Innovacion e Inspeccion Educativa

EXPEDICION A MARTE

4.- Puerto Serie. Parte Il

Una vez cargado el programa en la placa, abrimos la consola -serie, CONECTAMOS y escribimos los mensajes
gue queremos enviar en la siguiente casilla y damos a ENVIAR.

ArduinoBlocks :: Consola serie

[ENCENDIDO I v| ewviar ]

ACTIVIDAD. .- Cambia los textos y los pines y comprueba el resultado.
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5.- Control PWM.
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Un control PWM (pulse-width modulation) modulacién por ancho de pulso es una técnica en la que
se modifica el ciclo de trabajo de una sefal periddica que se utiliza para controlar la cantidad de

energia que se envia a una carga.

Pulse Width Modulation

0% Duty Cycle - analogWrite(0)

Sv ‘ ‘
ov

A PWM Pin 1
A PWMPin 2
A PWM Pin 3
Ll "\ PWM Pin 4

Ll "\ PWMPin 5
LAl 7\ PWM Pin 6
Ao PWMPin7
s PWMPin 8

No todos los pines de la placa NodeMCU tienen control PWM.
Sélo los pines reflejados en la siguiente imagen, por ese motivo
no podemos utilizar los pines DO y D4 para tal fin.

DATIC

25% Duty Cycle - analogWrite(64)

I

50% Duty Cycle - analogWrite(127)
Sv ’

75% Duty Cycle - analogWrite(191)
} 1 1 !

u o ud

Sv f
Oov I
100% Duty Cycle - analogWrite(255)

]

sv

ol |
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5.- Control PWM.

ArduinoBlocks tiene un bloque especifico para programar los pines como salida PWM. En ese bloque
deberemos seleccionar el PIN y asignarle el valor que queramos.

Escribir analogica (PWM) Pin [REIES Valor | K]

El rango de valores entre los que pueden oscilar los pines PWM en la placa NodeMCU va de 0 a
1023. Con esa variacion se puede controlar el brillo de leds y también se puede regular la velocidad
de giro de motores cc. Lo veremos en el proximo tutorial.

Escribir analdgica (PWM) Pin EsEIES Valor B8]
+ M

bz
03
D3
il
b7
Le
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