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El sistema de control del Vehiculo ROVER se basa en un ESP8266. Es un chip de bajo coste que
permite conectarse a una red inalambrica WI-FI. Concretamente vamos a utilizar una placa de
desarrollo NodeMCU V2 que integra el ESP8266. Su precio, capacidad de procesamiento,
velocidad y su conectividad hacen que Arduino a su lado empiece a quedarse pequefio.

Existen tres principales fabricantes a nivel mundial de la placa NodeMCU: Amica, Lolin/Wemos ]

y DOIT/SmartArduino. Sus placas son muy similares o incluso idénticas, pero puede existir
alguna pequeia diferencia en sus pines. ;.
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Versiones placa NodeMCU d [,

ESP12 La original, no esta ala venta

Primera 10 pines

Segunda 1.0 V2 ESP12E 8 pines Version "oficial”

Version de Wemos/Lolin.

Tercera 1.0 V3 ESP12E 10 pines
Convesor CH340G

NodeMCU, la popular placa de desarrollo con ESP8266
(luisllamas.es)
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m SPI, 12C, UART SPI, 12C, UART, 125

ASOCIACIONde
PROFESORES

ascentic/ g "

DNTIC



L
*

GOBIERNO

Cantabria'.
- Camino
Lebaniego

® W % GOBIERNO  MINISTERIO e de
E a nta hR D b uts 2 u 2 I ‘ T DEESPANA  DEEDUCACION * o CONSEJEFEQ'::&‘?SEQN
< !é Y FORMACION PROFESIONAL UNION EUROPEA Y FORMACION PROFESIONAL

Fondo Social Europeo
E1 FSE Invierte en tu futuro

Direccion General de Innovacion e Inspeccién Educativa

EXPEDICION A MARTE

PINOUT NodeMCU V2

DEVKIT

[ »xe ] *pijsposicion de los pines y

.- 13 pines digitales del DO al D12 orientacion de la placa

.- 1 pin analdgico numerado AO

.- 3 pines de 3,3V

.-1pinde5V.
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GND

.- 4 pines de tierra GND.
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*La placa NodeMCU lleva un chip ESP-
PINOUT ESP-12E y NodeMCU V2 12E (tipo especifico del ESP8266) y por

ello, hay una diferencia entre los pines
NODEMCU V2 del ESP-12E y los pines de la placa

zolzspiln current BmA (Max. 12mA) P] NUUT NOdeMCU.

4 For sleep mode, connect GPIO16 and
EXT_RSTB. On wakeup, GPIO18 will output
LOW for system reset

ESP-12E
PINOUT

SPIWP HSPIWP
SPIHD HSPIHD

- E Bl sP. FUNCTION(S) i On buot-fresev’wakeupl. keep GPIO15 LOW g M W g m
/0 COMM. INTERFACE and GPIO2 HIGH. —GrD | e ol
B ~oc B PIN WUMBER -
CONTROL I\ o sPI_c51 UOTXD (RG] £71 /- [ : Bl — [F] cute e [cH_eD
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dwe = HEHHEEBEEEE 00000 e Bt eV
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(- [\ [ [TFY] IEREGH se st ULRXD

SPIHD HSPIHD
EPIWP HSPIWP

o g vores RN EEOEG /b

I FOWER SP. S A Typ, pin cueresd Gd (Mxe, 12mi)

kil - & For tieep mode, connect GPIDTS and

. Ae EXT_RSTE, On waksup, GPIOTE will output
CORTROL LOW for sysbem nesel

[:] wie s On bootlresatmakeup, keep GPIDES LOW
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Puede llegar a ser liosa la nomenclatura de los pines ya que por un
lado estan los pines GPIOx propios del ESP8266 y por otro los
pines Dx propios de la NodeMCU asociados a los pines GPIOx.

Nosotros utilizaremos la nomenclatura de los pines Dx
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Algunos pines de la NodeMCU no se pueden utilizar. =3O
Se recomienda no utilizar los pines D11 y D12 para | -
conectar sensores y componentes. 500 | 03 -

sp02 ! D4 GPI02
Los pines D9 y D10 que corresponden al Rx (recibir) y Tx

(transmitir) tampoco es recomendable utilizarlos. | | =

Por lo tanto, quedan libres los pines del DO al D8 (9 pines | o T
digitales de entrada y salida) y el pin AO (pin analdgico). | |

o
o - /
I~

El pin AO (pin analégico) tiene una resolucion de 10 bits
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MOTOR SHIELD para NodeMCU

Esta shield tiene el driver de motores L293DD que puede controlar dos
motores cc de manera independiente o cuatro conectandolos de dos en dos, ya
que la su intensidad de trabajo llega hasta los 1,2 A.

ASOCIACIONde
PROFESORES

= de TECNOLOGIA'
S [[S) ev-nc-sa | ascentic/ e




GOBIERNO

de
CANTABRIA

CONSEJERIA DE EDUCACION
UNION EUROPEA Y FORMACION PROFESIONAL
Fondo Social Europeo

- E! FSE invierte en tu futuro

Cantabria .-
LT [

Direccion General de Innovacion e Inspeccion Educativa

' MOTOR SHIELD para NodeMCU

Especificaciones técnicas:
4,5a 36 v.
45a7v.

Tensidn alimentacidon motores (VM)

Tensidn alimentacidon control (VIN)

& CLR

Se puede puentear VIN con VM pero con una tension maxima de 7 v.
1,2 A
D1, D3

Corriente maxima de trabajo
MOTOR A
DIRECCION MOTOR A (DA)
PWM MOTOR A
MOTOR B
DIRECCION MOTOR B (DB)
PWM MOTOR B

IN G RSTEN 303

O

3 GNI N GNO_
UM ___GND __UIN__GND_
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MOTOR SHIELD para NodeMCU
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