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CONEXIONADO SENSORES

Conectar los sensores segun la siguiente tabla:

TX RX 6 3U3VIN 6 CLKMISO MOST INT
P w - ‘ d —]

02038 2 6 § 32
e 4 z'x 0

— e -

IMPORTANTE!!! Comprobar las conexiones G (GND), V
(VCC) y D (SENAL) entre los sensores y la shield.
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1.- Sensor DHT-22

El sensor DHT-22 es un sensor capaz de medir Temperatura y Humedad. En nuestro ROVER el sensor se
conectara al PIN Digital D5. Para empezar a realizar el programa lo primero que haremos sera crear dos
variables numéricas; la variable: Temperatura y la variable: Humedad, y las asignamos al sensor.

Establecer fZI0TES = BE
I Lcagm =sclded varNum - B O / varNum
| Mﬂtemahcas m Renombrar la variable. .
_VB um -
| Textn ( Variable nueva.. =y

1
i
i Establecer = PHT-22
I _ &
I pumwm — Establecer ENITSERRS = DHT-22 ' | Humedad % + Nl D5
[ Bluetooth L :
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1.- Sensor DHT-22

Una vez creadas y asignadas las variable:é vamos 'a,cc?ni-ﬁletar el programa usando el puerto serie para leer
sus valores. Primero inicializaremos el puerto serie a 9600 Baudios.

ArduinoBlocks :: Consola serie

Inicializar

L, " Iniciar Baudios EEIER

‘ Establecer a0 cRl - | DHT-22 ’

Baudrate: 9600 | Conectar

‘Estamecerz  DHT-22 o TR Pin (D R m—

D " La temperatura es de: nan C
Ejecutarcada [EODE)  ms La humedad es de: nan %
s = — = La temperatura es de: 23.00 C
3 Enviar | ’:‘] crear texto con | €6 ” | Salto de linea La humedad es de: 34.00 %
i I La temperatura es de: 23.00 C
La humedad es de: 34.00 %
La temperatura es de: 23.00 C
La humedad es de: 34.00 %
La temperatura es de: 23.00 C
La humedad es de: 34.00 %
La temperatura es de: 23.00 C
La humedad es de: 34.00 %
La temperatura es de: 23.00 C
La humedad es de: 34.00 %
La temperatura es de: 23.00 C
La humedad es de: 34.00 %
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2.- Sensor LDR.

El sensor LDR (Light Dependent Resistor) basa su funcionamiento en una resistencia cuyo valor varia con la
incidencia de la luz sobre ella. A mas luz menor resistencia y viceversa. Es un sensor analdgico por lo que, en
nuestro ROVER, se conectara al unico Pin analogico que existe, el AO. Crearemos una variable y la
llamaremos LUZ.

Bucle

LEstablecer = | Nivelde luz (LDR)

ASOCIACIONde
PROFESORES

= de TECNOLOGI
DETIC ascentic/ e



CantabRobots 2021 — E «%%ssmg
EXPEDICIONAMARTE

2.- Sensor LDR

MINISTERIO
DE EDUCACION
Y FORMACION PROFESIONAL

GOBIERNO &an tab”-a'gm
i s CANTABRIA 'LE"““‘”&"
CONSEJERIA DE EDUCACION

UNION EUROPEA ) FORMACION PROFESIONAL
FundnSumaI Europeo & iovacin & iispacdn Edacative
EI FSE inviert en u futuro

De manera analoga al apartado anterior, realizaremos una lectura por el puerto serie del valor del sensor

LDR.

Inicializar

[:: Iniciar Baudios FE0MN | | Establecer (M58 =  Nivel de luz (LDR) _« Pin (KD

E)-emiarcada m- ms
); Enviar | (] creartextocon | ¢ (ERE IRy 22 | ¥ Salto de linea
_

Ve tapando y destapando el sensor con la mano y comprueba los
distintos valores que va dando.

Los valores medidos no son Lumenes (medida en el Sl del flujo luminoso), ni tampoco son Ohmios. ASOCIACION e

ArduinoBlocks :: Consola serie

Baudrate: 9600

[~ Enviar

Desconectar

El valor de la LDR es5:894.00
El valor de la LDR e5:893.00
El valor de la LDR es:765.00
El valor de la LDR es5:376.00
El valor de la LDR es:889.00
El valor de la LDR es:293.00
El valor de la LDR es:106.00
El valor de la LDR es:61.00

El valor de la LDR e5:394.00
El valor de la LDR es5:70.00

El valor de la LDR es:893.00
El valor de la LDR e5:893.00
El valor de la LDR e5:890.00
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3.- Sensor de efecto HALL.

El sensor de efecto HALL se utiliza para medir campos magnéticos. En nuestra expedicion lo utilizaremos
para detectar rocas magnéticas y se utilizara como sensor digital conectado al PIN D7.

Crearemos una variable, pero en este caso sera booleana, ya que este sensor sélo tendrd dos estados (1 6 0).
@ @
La llamaremos MAGNETICO.

Establecer SEINTIRS = WY

I Leoia [ Eiaticcer CZHTIED -
i
- L |

Funciones

Establecer (INENEIFEEN = | Sensor de campo magnético & Pin

On »

Fijate como el propio sensor tiene un led rojo que se ilumina cuando detecta un campo magnético. T
€
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3.- Sensor de efecto HALL.

Vamos a realizar la lectura por el puerto serie, pero con algunos cambios con respecto a los sensores
anteriores. En esta ocasion utilizaremos un condicional para que, en caso de detectar campo magnético, se
envie el mensaje de “ROCA MAGNETICA” y en caso contrario “ROCA NO MAGNETICA”. Paralelamente
haremos que se encienda el LED DO de la placa NodeMCU cuando se detecte el campo magnéticog

Inicializar

Baudrate: 9500 ~ E

Establecer e SiEell = = Sensor de campo magnético

> Iniciar Baudios EETIED

.¢ Pin

DETECTADO: 1
DETECTADO: 1
DETECTADO: 1
DETECTADO: 1
DETECTADO: 1
DETECTADO: 1
DETECTADO: 0
DETECTADO: 0
DETECTADO: 0
DETECTADO: 1

El sensor presenta una Idgica inversa asi que cuando detecta un campo 70

DETECTADO: 1

. Enviar || (5] creartexto con || ¢ SIS0 » | Salto de finea
| (VAGNETICO -] |

DETECTADO: 1

magnético envia un 0 y cuando no detecta envia un 1. DETECTADO: 0 ,
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3.- Sensor de efecto HALL. K DY, . 4

1

=
g
)

Se podria mejorar el programa anterior de la siguié:_nt'é‘_fhéné‘r‘na:

] 9y |

ArduinoBlocks :: Consola serie

Inicializar
t Iniciar Baudios EZED Establecer [YIXe/SI[#<X0 = | Sensor de campo magnético _& Pin

Baudrate: 9600 ~ [

: Eeuﬁarcada . ms

o) si MAGNETICO - il = - Il verdadero - |
hacer |, | Enviar | ¢ [EENELTENS0TY »? | ¥ Salto de linea ROCA NO MAGNETICA
: - ROCA NO MAGNETICA
Pin Estado (EES ROCA MAGNETICA
ROCA MAGNETICA

ROCANO MAGNETICA
ROCANO MAGNETICA
ROCA NO MAGNETICA
Pin Estado ROCA MAGNETICA

ROCANO MAGNETICA
ROCANO MAGNETICA
ROCANO MAGNETICA
ROCANO MAGNETICA
ROCANO MAGNETICA
ROCANO MAGNETICA
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3.- Sensor de efecto HALL.

Podriamos hacer una pequeiia modificacidon en el programa anterior e incluir una negacion en la asignacion
de la variable. De esa manera el programa nos parecera “mds I6gico” para nuestro entendimiento.

=05l e MAGNETICO - Sinsor de campo magnético & Pin

Inicializar

5. Iniciar Baudios EETEN

Eg_ecutar cada R} |

o) si MAGNETICO - JL = - Il verdadero - ||

hacer [, | Enviar | ¢ [ENANEIIVY % | Sallo de linea

& Pin (KD Estado (SIEERD

smo (1 Enviar | 4 EeXIIENEITY % |G Saltode linea
—

& Pin (0D Estado

Recuerda que los LEDs de la placa NodeMCU también funcionan con ldgica inversa. T
e
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