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CONEXIONADO DE MOTORES

Motores derechos: B- B+
Motores lzquierdos: A- A+

Motor

&yfgmno :
H"f Motor

E’?.QERECHO "

e

IMPORTANTE!!! Comprobar que los dos motores
de cada lado giren en el mismo sentido.
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En ArduinoBlocks tiene un menu de bloques especificos para &
. - - Bloques ~ Informacion Archivos (e /g DRIVER MOTORES L2953
programar el sistema de propulsion de nuestro LIMPIAMARES.

(L;;i;c; Servo Pmmf-madasmnelamu(ms.) 100
Mateméticas
Motor DERECHO (B+, B-): D2 (Control velocidad con PWM) y D4 | =«
(Control direccion (Adelante ON, Atras OFF)) | s S S e (o
R ;:LZ:DE;HE. Pasoapaso g I Pasoshusta Pin-1 (105 Pin-2 (LA Pin-3 (2258 Pin4 (HE3
Sensores
. Actuadores
Motor IZQUIERDO (A+, A-): D1 (Control velocidad con PWM) y Imﬁ%— Pasoavess gy # 618 veocens o) o
Pantalla LCD
D3 (Control direccidon (Adelante ON, Atras OFF)) | PaneieOlED  CopT—T——
Reloj RTC
GPS MolorDC | Pin (2 (I Pin GEED (XD Pin-Pyv I oS
— S — Tarieta SD
Motor DC i. i D2 - WOM - | F ai-PYW @ MQTT (loT) L298N Iniciar  /# ;.  EN-A I IN1 GEED IN? GER N3 GIEN.
1 L Blynk (lo’ :
RFID N Mover %, Motor G vemcinaa
LedMatrix 8x8 !
MP3
I Domética LM208P Iniciar 7* ;g EN-A[CIEB DIR-A GEES EN-2 2R3 DIRB I
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1.- Control del sentido de giro de motores

Vamos a comprobar el sentido de giro de los motores del ROBOT LIMPIAMARES. Primero vamos a
comprobar el motor del lado derecho, para ello carga el siguiente programa y verifica que su giro es hacia

adelante.
| Motor DC 4 Pin X8 EIES Pin EEEB ETES Pin-PWM GIED
M

Comprueba que el motor del lado derecho gire hacia adelante. En caso contrario, cambia la polaridad
del motor.

ACTIVIDAD: 1.- Cambia el ON del pin D3 por un OFF y comprueba el resultado.
2.- Realiza las mismas comprobaciones con el motor del lado izquierdo.
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2.- Rutina de movimientos basicos

Con el siguiente programa vamos a realizar un ciclo para que LIMPIAMARES avance durante 1 segundo,
retroceda durante otro segundo y se quede parado otro segundo mas.

Motor DC | Pin CIE3 EIED Pin FEE3 0B Pin-PWM EIER

Motor DC | ZE 02 - WON - BaiiD4 - WON - Fzn®2 TR D2 - I 1023

| Esperar JJEERH) milsogundos ‘
ACTIVIDAD: Cambia los tiempos de esp [{Mokertic - P RIEB EI1IE P EED (A P LIND m"_
introduce una parada entre la marcha adela Motor DC | Pin BZEN (SRR Pin CIEN GEEE Pn-PWM CEED €0R ¢ "

o marcha atrds e u

Motor DC | GOED1 - MON - BaiED3 - MON - g/ D1 - M0

Motor DC | Pin DFE IR Pin CZE8 EUES Pin-PWM 258 O

l_..MESI;«PJH: m milisegundos
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3.- Giros

En el apartado 2.- Sistema de propulsion del ROBOT LIMPIAMARES se muestran las distintas opciones de
movimientos que se pueden lograr.

En el siguiente ejemplo vamos a programar LIMPIAMARES para que realice un giro lento a izquierdas.

J DS DES PN Fi M-

s . Giro lzquierda Lento Giro lzquierda Suave Giro lzquierda Répido Avance Lento <400 Avance Rapido >600 Mntﬂr [x: "* Fin m ﬁ" m H"_FNM m i@
Motor DC _} ZLID2 - WON - Baif D4 - WON - FalZ2UWE D2 - 0

(8- (B (> 8, (B &

Giro Derecha Lento Giro Derecha Suave Giro Derecha Rapido Retroceso Lento <400 Retroceso Répido >600

STOP

ACTIVIDAD: 1.- Realiza un giro a derechas lento.

2.- Cambiando el PWM realiza las distintas opciones de movimientos que se pueden lograr.
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4.- Funciones

Con ArduinoBlocks podemos agrupar bloques de cddigo creando funciones. Esto es muy util cuando
gueremos dividir un programa en bloques funcionales o cuando se repiten varias veces las mismas partes de
codigo. En el siguiente ejemplo vamos a crear dos funciones que seran las de ADELANTE LENTO y GIRO

DERECHA LENTO

En el grupo de bloques de FUNCIONES tenemos el bloque PARA {(.....).

Daremos el nombre de GIRO DERECHA LENTO y ADELANTE LENTO.

@F 2 GIRO DERECHA LENTO I Légica o) para CEESETT)
I Control
- I Matematicas
N1 ADELANTE LENTO I Texda @] hacer algo
E } Variables
§ Listas

Funciones ([ ADELANTE LENTO

ESP
Fntrada/Salida

GIRO DERECHA LENTO

[®) 5v-nc-sa |

ArduinoBlocks creara automaticamente
los nuevos bloques.

| Logica &) para QIR D
I Control

| Matematicas :
l Texto @) para {'
§ Variables

I Listas
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4.1.- Funciones

Una vez definidas las funciones continuamos con el cddigo del programa introduciendo en cada funcién los
bloques que la formaran. Ver el siguiente ejemplo:

SIN:E el GIRO DERECHA LENTO
ADELANTE LENTO [ MotorDC § - Pin (IS (XIS Pin GEED (KD Fin-PWM GIED @

Eéperar milisegundos i 3
Motor DC_{ Pin KD Pin BIES CIED Pin PWM
| GIRO DERECHALENTO I ;

tEsperar
== ADELANTE LENTO
MotordG - Pin (3D (KD Pin GEED (GIED PinPWM CIED. €D

Motor DG} Pin (378 (SN Pin (B (SIS Pin-PWM GZEB. G20

—

ACTIVIDAD: Realiza tantas funciones como movimientos;ie_ne el R=OBKOT LIMP_IAMARES
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5.- Practicas de trayectorias

Para avanzar en control y manejo del ROBOT LIMPIAMARES vamos a hacer un programa que realice una
trayectoria describiendo un cuadrado. El programa es muy sencillo y utilizando las funciones del apartado
anterior quedaria de la siguiente manera:

Habra que ajustar el tiempo de las esperas ya esos tiempos
dependen de muchos factores como el propio motor, las ruedas y
el rozamiento, el tipo de alimentacion de energia y el nivel, el PWM
que usemaos,...

ACTIVIDAD: 1.- Haz que tu LIMPIAMARES realice la trayectoria de un cuadrado de 1 m de lado.

2.- Haz que realice la trayectoria de un rectangulo de 0,5 m x 1 m.
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